


 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 









 

 

 

 







CP S A PL CP S A PL

Mechatronische Systeme

Mechatronische Sensor- und Aktorsysteme 5 4 V/Ü/P K90

Eingebettete Systeme II 5 4 V/Ü/P K90

Systemoptimierung 5 4 V/Ü/P K90

Regelungs-/Automatisierungstechnik

Automatisierungssysteme 5 3 V/Ü K90

Automatisierungsgeräte 5 3 V/Ü K90

Ereignisdiskrete Systeme 5 3 V/Ü K90

Nonlinear Control 5 3 V/Ü K90

Elektrische Antriebe

Regelung von Drehstrommaschinen 5 3 V/Ü K90

Schaltungen der Leitsungselektronik 5 3 V/Ü K90

Speicherprogrammierbare Antriebssteuerungen 5 3 V/Ü K90

Robotik

Dynamics of Robotic Systems 5 3 V/Ü K90
Grundlagen mobiler und autonomer Roboter 5 3 V/P K90

Industrieroboter 5 3 V/P K90

Adaptronik

Adaptronik 5 3 V/P K90

Experimentelle Mechanik 5 3 V/P K90

Vibroakustik 5 4 V/Ü/P K90

Automotive Systems

Mobile Antriebssysteme 5 3 V/Ü K90

Fahrerassistenzsysteme und autonomes Fahren 5 3 V/Ü K90

Energiemanagement im Kraftfahrzeug 5 3 V/Ü K90

Mikrosysteme

Entwurf und Simulation von Mikrosystemen 7 5 V/Ü/P K90

Mikroaktorik 4 3 V/Ü K90

Neue Packaging Verfahren 4 3 V/Ü K90

Energiesysteme

Regenerative Elektroenergiequellen - Systembetrachtung 5 3 V/Ü K90

Systeme der Leistungselektronik 5 3 V/Ü K90

Werkstoffe für energietechnische Anwendungen 5 3 V/Ü K90

Medizintechnische Systeme (Medizinische Bildgebung)

Medizinische Bildgebung-Computer Tomographie-Theorie und Anwendung 5 3 V/Ü K90

Einführung in die Medizinische Bildgebung 5 3 V/Ü K90

Methoden der Magnetresonanztomographie 5 3 V/Ü K90

15
*1

15
*1

Vertiefungsrichtungen
1. Semester (SS) 2. Semester (WS)


